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Екзаменаційний білет №1 

       1. Способи представлення моделей в безперервному та дискретному часі, 

з зосередженими та розподіленими параметрами, при детермінованому та 

стохастичному описі. 

       2. Завдання, розв'язувані за допомогою моделювання. 

       3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв 

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №2 

      1. Порядок складання математичної моделі. 

      2. Узагальнена модель у вигляді системи диференціальних рівнянь з фізи-

чними координатами об'єкта. 

      3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв- 

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №3 

1. Узагальнена модель у вигляді одного диференціального рівняння 

вищого порядку. Фізичний сенс обмежень, їх приклади. 

2. Отримання матричної передавальної функції з системи алгебраїчних 

рівнянь моделі MIMO-об'єкта в зображеннях по Лапласу. Фізичний сенс мат-

ричної передавальної функції.. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв-

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №4 

1. Узагальнена модель у вигляді системи Д/У першого порядку, отри- 

мана в ході формального зниження порядку з Д/У високого порядку. 

2. Узагальнена модель у вигляді структурної схеми, отриманої з сис- 

теми Д/У першого порядку в ході формального зниження порядку з Д/У ви-

сокого порядку. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв- 

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №5 

1. Представлення моделі у просторі змінних стану. 

2. Подання матричного опису системи в області зображень по Лапласу. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв-

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №6 

1. Запис системи Д/У першого порядку в матричній формі (А,В,С,D). 

2. Базис і його приклади для електромеханічної системи. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв-

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 



Екзаменаційний білет №7 

1. Прийоми представлення моделей об'єктів з диференцюючими лан- 

ками. 

2. Канонічна форма керованості. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв-

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №8 

1. Канонічна форма спостережності. 

2. Прийоми еквівалентного і наближеного усунення диференцюючих 

ланок. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв-

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

 

Екзаменаційний білет №9 

1. Алгебраїчні контури. 

2. Представлення моделі лінійної системи прямих і зворотних кінцевих 

різницях. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв-

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №10 

1. Представлення моделі лінійної системи у відліках решітчастої 

функції. 

2. Рекурентне рівняння як модель об'єкта. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв- 

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №11 

1. Дискретна передавальна функція і оператор системи: схожість і від-

мінності, фізичний зміст моделювання цифрової системи з використан- ням 

дискретного перетворення Лапласа (Z-перетворення) і зв'язок з ви- користан-

ням оператора системи і рекурентних рівнянь при програму- ванні мікропро-

цесорних систем. 

2. Пряма канонічна форма-2. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв-

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

 

 

 

 

 

 



 

Екзаменаційний білет №12 

1. Цифрові фільтри c з кінцевою імпульсною характеристикою 

FмIR(КИХ), з нескінченною імпульсною характеристикою IIR(БИХ). 

2. Отримання матричної передавальної фун- кції H(z) імпульсного при-

строю. 

3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв-

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №13 
          1. Модель цифрового фільтра в канонічній формі спостережуваності. 
Поняття транспонованого об'єкта для моделей імпу- льсних систем. 

 2. Представлення моделі безперервної системи в дискретному часі із 

збереженням набору координат (змінних стану), відповідних змінним стану 

безперервної системи. 

 3. Форми представлення лінійних математичних моделей в безперерв- 

ному і дискретному часі у часовій, частотній та Лаплас-областях. 

 

Екзаменаційний білет №14 

1. Дискретизація Д/У об'єкта за допомогою заміни похідних на прямі 

різниці 

2. Схема і динамічні процеси при квантуванні безперервного вхідного 

сигналу інтегратора 

3. Екстраполятори поліноміальні, експоненціальні 

 

Екзаменаційний білет №15 

1. Схема з безперервним інтегратором і ідеальним екстраполятором ну-

льового порядку на вході 

2. Інтегратор з реальним екстраполятором першого порядку на вході 

3. Інтегратор з ідеальним екстраполятором першого порядку на вході 

 

Екзаменаційний білет №16 

1. Введення інтеграторів Адамса-Башфорта і Рунге-Кутти в замкнуту си-

стему регулювання 

2. Структурне перетворення безперервної замкнутої системи довільно- го 

порядку в дискретний еквівалент із застосуванням методу підс- танов-

ки без зміни конфігурації схеми 

3. Метод дискретизації за допомогою z-форм 

 

 

 

 

 

 

 



Екзаменаційний білет №17 

1. Кореневий метод дискретизації.Можливості і проблеми чисельного 

диференціювання. 

2. Ідеї реалізації методів прямих, центральних та обернених різниць для 

отримання 1й, 2й, 3й похідної по трьох, чотирьох, п'яти точках 

3. Цифрові фільтри c з кінцевою імпульсною характеристикою 

FмIR(КИХ), з нескінченною імпульсною характеристикою IIR(БИХ). 

 

Екзаменаційний білет №18 

1. Отримання формул диференціювання в умовах нееквідистантності 

2. Спотворення сигналів при квантуванні за часом 

3. Частотні характеристики реального екстраполятора нульового по- ряд-

ку 

 

Екзаменаційний білет №19 

1. Схема моделі одноконтурної САР швидкості з цифровим регулято- ром 

і δ-квантователем вхідного задаючого сигналум 

2. Схема двоконтурної моделі цифрового СПР швидкості при різних 

періодах квантування в контурах регулювання струму і швидкості 

3. Кількісні характеристики випадкових процесів Математичне очікуван-

ня Середнє квадратичне значення σ. 

 

Екзаменаційний білет №20 

1. Кількісні характеристики випадкових процесів Кореляційна функція 

Спектральна щільність. 

2. Типові сигнали, що розглядаються при описі випадкових процесів. 

Білий шум, пофарбований шум (рожевий, синій, коричневий...) 

3. Апроксимація. Інтерполяція. Зведена таблиця методів апроксимації та 

інтерполяції 

 

Екзаменаційний білет №21 

1. Інтерполяція однією функцією. Кускова інтерполяція 

2. Апроксимація за методом найменших квадратів 

3. Алгоритми рішення дифрівнянь лінійної і нелінійної системи регу- лю-

вання 

 

Екзаменаційний білет №22 

1. Методи розрахунку динамічних процесів у безперервному та дис- 

кретному часі (зведена таблиця) 

2. Області застосування методів вирішення дифрівнянь в залежності від 

числа обумовленості 

3. Основні ідеї і методи побудови методів розв'язання дифрівнянь 

 

Екзаменаційний білет №23 

1. Методи, які ґрунтуються на розкладанні в ряд Тейлора 



2. Отримання передавальної функції W(z) неявного методу Ейлера 

3. Побудова графіків чотирьох ітерацій на одному кроці 


