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Екзаменаційний білет №1 

1. Предмет і визначення робототехніки. 

2. Класифікація та особливості програмного керування роботами. 

3. Системи адаптивного керування. Реалізація адаптивного керування. 

 

Екзаменаційний білет №2 

1. Структура, параметри і класифікація роботів. 

2. Дискретні циклові системи програмного керування. 

3. Способи програмування роботів. 

 

Екзаменаційний білет №3 

1. Кінематичні схеми маніпуляторів. 

2. Системи дискретного позиційного програмного керування. 

3. Структура програмного забезпечення системи керування роботом. 

 

Екзаменаційний білет №4 

1. Математичний опис кінематичних схем. 

2. Системи безперервного програмного керування. 

3. Принципи групового керування роботами. 

 

Екзаменаційний білет №5 

1. Конструкції маніпуляторів промислових роботів. Промислові роботи 

агрегатно-модульного типу. 

2. Основні принципи організації руху роботів. Математичний опис 

маніпуляторів. 

3. Особливості проектування засобів робототехніки. Методи 

проектування. 

 

Екзаменаційний білет №6 

1. Робочі органи маніпуляторів. 

2. Математичний опис механічної системи маніпуляторів. 

3. Постановка завдання та основні етапи проектування ПР. 

 

Екзаменаційний білет №7 

1. Класифікація приводів. 

2. Взаємний вплив ступенів руху маніпуляторів. 

3. Розрахунок енергетичних параметрів приводу. 

 

Екзаменаційний білет №8 

1. Пневматичні та гідравлічні приводи. 

2. Математичний опис приводів та маніпулятора з приводами. 

3. Класифікація технологічних комплексів із застосуванням роботів. 

 

 

 



Екзаменаційний білет №9 

1. Електричні приводи. Мікроприводи. 

2. Алгоритм циклового програмного керування роботами. 

3. Компонування та керування технологічними комплексами з 

роботами. 

 

Екзаменаційний білет №10 

1. Інформаційне забезпечення роботів. Види інформаційних систем. 

2. Алгоритм дискретного позиційного керування роботами. 

3. Гнучкі виробничі системи. 

 

Екзаменаційний білет №11 

1. Системи технічного зору та локаційні системи. 

2. Алгоритм безперервного позиційного керування роботами. 

3. Соціально-економічна ефективність застосування засобів 

робототехніки. 

 

Екзаменаційний білет №12 

1. Силомоментні та тактильні системи. 

2. Функціональна схема системи сенсорного керування роботами. 

Принципи побудови адаптивного керування роботами. 

3. Техніка безпеки в робототехніці. 

 


