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Екзаменаційний білет №1 

1 Визначення понять "мобільна роботехнічна система" та "мобільний робот" 

2 Прикладні області та цілі застосування мобільних роботів 

Екзаменаційний білет №2 

1 Основні характеристики мобільних роботів та їх взаємозв'язки 

2 Цілеорієнтоване проектування вимог до мобільних роботів 

Екзаменаційний білет №3 

1 Характеристики механізмів переміщення мобільних роботів 

2 Схеми розташування коліс  

Екзаменаційний білет №4 

1 Кінематичні моделі мобільних роботів, їх призначення, структура, параметри 

2 Способи повороту колісних роботів 

Екзаменаційний білет №5 

1 Конструкція та елементи трансмісії мобільних роботів 

2 Розрахунок, вибір та оптимізація силової частини електроприводу колісних роботів 

Екзаменаційний білет №6 

1 Інформаційна підсистема мобільних роботів. Типи застосовуваних у роботах датчиків 

2 Управління рухом мобільних роботів. Рівні та алгоритми керування, кінематичний контролер 

Екзаменаційний білет №7 

1 Цілі і засоби моделювання мобільних роботів 

2 Середовища застосування мобільних роботів, їх характеристики 

Екзаменаційний білет №8 

1 Види класифікації мобільних роботів 

2 Види моделей мобільних роботів 

Екзаменаційний білет №9 

1 Види та форми подання вимог до мобільних роботів 

2 Класифікація механізмів переміщення мобільних роботів 

Екзаменаційний білет №10 

1 Типи, характеристики і конструкція коліс мобільних роботів 



2 Рівні керування мобільними роботами 

Екзаменаційний білет №11 

1 Кінематична модель колісного робота з диференціальним способом повороту 

2 Проектування елктроприводу коліс мобільного робота, розрахунок потужності 

Екзаменаційний білет №12 

1 Динамічна модель колісного робота з диференціальним способом повороту 

2 Драйвери двигунів в електроприводі коліс роботів, їх функції, типи, структура, характеристики 

Екзаменаційний білет №13 

1 Датчики відстані для мобільних роботів, їх типи, характеристики, інтерфейси 

2 САПР мобільних роботів 

Екзаменаційний білет №14 

1 Одометрія, її призначення та реалізація у мобільних роботах 

2 Типові засоби мікропроцесорних систем керування мобільними роботами. 

 


