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РОЗДІЛ 1. ТЕМАТИЧНИЙ ПЛАН

1.1. Розподіл навчального часу за семестрами й видами навчальних занять

	
	
	З них
	За видами навчальних занять,  годин
	Індивідуальні 

завдання студентам
	
	Контрольні заходи
	Звітність

	Семестр
	Загальний обсяг (годин)
	Аудиторні заняття (годин)
	Самостійні зан.студ.(годин)
	Лекції
	Лабораторні заняття
	Практичні заняття
	Семінари
	Консультації
	Самостійна робота під керівництвом викладача
	
	Курсовий проект (робота)
	ОДЗ
	РГЗ
	ІТР
	Термін практики
	Модульна контрольна робота № 1
	Модульна контрольна робота № 2
	Контрольна робота
	Колоквіум
	
	Залік
	Іспит

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	17
	18
	19
	20
	21
	22
	23

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	10


	180
5кр
	80
	100
	32
	48
	
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	+
	+
	
	
	
	
	+


1.2. План вивчення навчальної дисципліни

	Порядковий № зан.
	Види навчальних занять (Л; ЛЗ; ПЗ; С)
	Кількість годин
	Номери семестрів, найменування тем і питань кожного заняття. 

Завдання на самостійну роботу студентам


	Потрібний рівень сформованості знань та умінь для кожного питання
	Інформаційно-методичне забезпечення


	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Л
С

ЛЗ
	2
4
4
	Модуль 1. Основи реалізації інженерних розрахунків різних типів в модулях САПР SolidWorks.
1 Тема 1. Параметризація геометричних моделей в САПР SolidWorks за допомогою таблиць параметрів та рівнянь
1.1 Параметризація геометричних моделей в САПР SolidWorks за допомогою таблиць параметрів та конфігурацій.
	
	[1]

	2
	Л
С

ЛЗ
	2
8
2
	1.2 Розгляд та пояснення прикладу параметризації збірної конструкції в САПР SolidWorks за допомогою таблиць параметрів та конфігурацій.
	
	[1]

	3
	Л
С

ЛЗ
	2
4
2
	1.3 Основи реалізації аналізу кінематики та динаміки складних механізмів в модулі САПР SolidWorks «Motion» та SolidWorks «Simulation» з метою розрахунку міцності
	
	[2]

	4
	Л
С
	2
4
	2 Тема 2. Інтерфейс програмування САПР SolidWorks.

2.1 Поняття інтерфейсу програмування програмного забезпечення (API) стосовно САПР SolidWorks та огляд існуючих додатків до цієї САПР.
	
	[2]

	5
	Л
С
	2
4
	2.2 Структура об’єктів автоматизації САПР SolidWorks та огляд основних інтерфейсів інтеграції з цією САПР.
	
	[3,4]

	6
	Л
С
	2
4
	2.3 Автоматизація проектування геометрії в САПР SolidWorks за допомогою запису та розробки макросів.
	
	[3,4]

	
	
	
	
	
	[3,4]

	7
	Л
С
ЛЗ
	2
8

4
	Модуль 2. Основи інтеграції пакетів інженерних розрахунків та розробка програм-контролерів
3 Тема 3. Теоретичні засади розробки інтегрованого програмного забезпечення з використанням технологій програмування COM, OLE Automation, dot NET.
3.1 Вступ до сучасних технологій програмування та поняття інтерфейсів. 


	
	[6,7,8]

	8
	Л
С
	2
4
	3.2 Теоретичні засади моделі багатокомпонентних об’єктів COM.
	
	[8]

	9
	Л
С
ЛЗ
	2
8
2
	3.3 Розгляд та пояснення прикладу створення локального серверу та клієнтського додатку за допомогою технології COM.
	
	[6,7,8]

	10
	Л
С
	2
4
	3.4 Теоретичні засади технології програмування OLE Automation (лекція).
	
	[8]

	11
	Л
С
ЛЗ
	2
8
4
	4 Тема 4. Автоматизація проектування в САПР SolidWorks. 

4.1 Розробка бібліотек додатків (.dll), інтегрованих в графічний інтерфейс САПР SolidWorks за допомогою технології COM.
	
	[3]

	12
	Л
С
ЛЗ
	2
8
4
	4.2 Розробка програм-контролерів (.exe) для автоматизації побудови геометричних моделей в САПР SolidWorks за допомогою технології dot NET.
	
	[5]

	13
	Л
С
ЛЗ
	2
8
4
	4.3 Розробка програм-контролерів (.exe) для автоматизації редагування зборок конструкцій в САПР SolidWorks за допомогою технології dot NET.
	
	[5]

	14
	Л
С
	2
7,5
	5 Тема 5. Автоматизація САПР ANSYS.

5.1 Основні поняття, структура та застосування APDL (мова параметричного проектування ANSYS) (лекція).
	
	[17]

	15
	Л
С
ЛЗ
	2
7,5

2
	5.2 Інтеграція з САПР ANSYS та розробка програм-контролерів (.exe) для автоматизації розрахунку міцності просторових конструкцій.
	
	[17]

	16
	Л
С
ЛЗ
	2
7,5

2
	6 Тема 6. Використання формату XML.
6.1 Основні поняття XML як універсального формату збереження даних та розробка XSD-схем. Технології роботи з XML-файлами та розробка XML-аналізаторів з метою взаємодії з XML-файлами.
	
	[14]


1.3. Курсовий проект (робота, ДЗ, РГР)

                                                                    

(найменування)

	Номер спеціальності
	Семестр (номер)
	Види роботи
	Кількість навчальних тижнів на виконання
	Строки захисту (на якому тижні

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


1.4. Розподіл викладачів за потоками. навчальними групами

на             /              навчальний рік

	Семестр
	Вчене звання, ступінь, прізвище, ініціали викладача
	Вид занять
	№№ потоків, 

навчальних груп

	10


	Ст. викл., к.т.н. Водка О.О.

	Л., ЛЗ, СР


	


Завідувач кафедрою        

«___» __________  200_ р.

1.5. Розподіл викладачів за потоками. навчальними групами

на                              навчальний рік

	Семестр
	Вчене звання, ступінь, прізвище, ініціали викладача
	Вид занять
	№№ потоків, 

навчальних груп

	
	
	
	


Завідувач кафедрою        

«___» __________  200_ р.

1.6. Розподіл викладачів за потоками. навчальними групами

на                              навчальний рік

	Семестр
	Вчене звання, ступінь, прізвище, ініціали викладача
	Вид занять
	№№ потоків, 

навчальних груп

	
	
	
	


Завідувач кафедрою        

«___» __________  200_ р.

1.7. Розподіл викладачів за потоками. навчальними групами

на                              навчальний рік

	Семестр
	Вчене звання, ступінь, прізвище, ініціали викладача
	Вид занять
	№№ потоків, 

навчальних груп

	
	
	
	


Завідувач кафедрою        

«___» __________  200_ р.

1.8. Розподіл викладачів за потоками. навчальними групами

на                           навчальний рік

	Семестр
	Вчене звання, ступінь, прізвище, ініціали викладача
	Вид занять
	№№ потоків, 

навчальних груп

	
	
	
	


Завідувач кафедрою        

«___» __________  200_ р.

1.9. Розподіл викладачів за потоками. навчальними групами

на                           навчальний рік

	Семестр
	Вчене звання, ступінь, прізвище, ініціали викладача
	Вид занять
	№№ потоків, 

навчальних груп

	
	
	
	


Завідувач кафедрою        

«___» __________  200_ р.

2. ЗАСОБИ ДЛЯ ПРОВЕДЕННЯ ПОТОЧНОГО КОНТРОЛЮ

	Коли проводиться (№ занять)
	Варіанти і зміст модульних контрольних робіт (контрольних робіт)

	1
	2

	
	


3. ІНФОРМАЦІЙНО-МЕТОДИЧНЕ І МАТЕРІАЛЬНЕ ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ
	№

п/п
	Назва підручників, навчальних посібників, методичних вказівок, каталог

інформаційного і матеріального забезпечення
	Де застосовується


	1
	2
	3

	
	
	Л
	ЛЗ
	СР

	1
	SolidWorks 2010: Основные элементы SolidWorks. Учбово-методичний посібник / Склад. Dessault Systemes // SolidWorks Corp. – Concord (USA): “SolidWorks Corp.”, 2010. – 550 с.
	+
	+
	+

	2
	Дударева Н., Загайко С. SolidWorks 2007 в подлиннике + Видеокурс. – СПб: «БХВ-Петербург», 2007. – 1328 с.
	+
	+
	+

	3
	SolidWorks 2006: API Fundamentals. Учбово-методичний посібник / Склад. Dessault Systemes // SolidWorks Corp. – Concord (USA): “SolidWorks Corp.”, 2005. – 376 с.
	+
	+
	+

	4
	Spens M. Automating SolidWorks 2006 Using Macros. – Kansas City (USA): “SDC Publications”, 2005 – 698 с.
	+
	
	+

	5
	Malpass L. SolidWorks 2008 API: Programming & Automation. – Stoke-on-Trent (UK): “AngelSix”, 2008. – 267 c.
	+
	+
	+

	6
	Методические указания по курсу «Основы программирования и алгоритмические языки» для освоения модуля «Лабораторный практикум по основам программирования в Delphi» / Сост. Овчаренко В.В. – Харьков, НТУ «ХПИ», 2007. – 60 с.
	+
	+
	+

	7
	Методические указания по курсу «Основы программирования и алгоритмические языки» для освоения модуля «Лабораторный практикум по основам объектно-ориентированного программирования» / Сост. Овчаренко В.В. – Харьков, НТУ «ХПИ», 2007. – 88 с.
	+
	+
	+

	8
	Елманова Н.З. Delphi и технология COM. – СПб.: «Питер», 2003. – 698 с.
	+
	+
	+

	9
	Алямовский А.А. SolidWorks 2007/2008: Компьютерное моделирование в инженерной практике. – СПб: «БХВ-Петербург», 2008. – 1040 с.
	+
	+
	+

	10
	Алямовский А.А. COSMOSWorks: Основы расчета конструкций в среде SolidWorks. – М.: «ДМК Пресс», 2010. – 784 с.
	+
	+
	+

	11
	Алямовский А.А. Инженерные расчеты в SolidWorks Simulation. – М.: «ДМК Пресс», 2010. – 464 с.
	+
	+
	+

	12
	Kurowski P.M. Engineering Analysis with COSMOSWorks Professional. – Kansas City (USA): “SDC Publications”, 2005 – 248 с.
	+
	
	+

	13
	Chang K.-H. Motion Simulation and Mechanism Design with COSMOSMotion 2007. – Kansas City (USA): “SDC Publications”, 2007 – 143 с.
	+
	
	+

	14
	Холзнер С. XML. Энциклопедия, 2-е изд. – СПб.: «Питер», 2004. – 1101 с.
	+
	+
	+

	15
	Кэнту М. Delphi 7: Для профессионалов. – СПб.: «Питер», 2004. – 1101 с.
	+
	+
	+

	16
	Ивьен Б., Берес Дж. Visual Basic .NET: Библия пользователя. : Пер. с англ. – М.: «Диалектика», 2002. – 1024 с.
	
	+
	+

	17
	Madenci E., Guven I. The Finite Element Method and Applications in Engineering Using ANSYS – New York (USA): “Springer”, 2006 – 686 с.
	+
	+
	+

	18
	SolidWorks Simulation API Help. Довідникова система / Склад. Dessault Systemes // SolidWorks Corp. – Concord (USA): “SolidWorks Corp.”, 2010.
	+
	+
	+


4. ЛИСТ ВНЕСЕННЯ ЗМІН ДО РОБОЧОЇ НАВЧАЛЬНОЇ ПРОГРАМИ

	Порядковий № занять
	Зміст змін, які вносяться

	1
	2

	
	

	
	

	
	

	
	


