Міністерство освіти і науки України
НАЦІОНАЛЬНИЙ ТЕХНІЧНИЙ УНІВЕРСИТЕТ  “ХАРКІВСЬКИЙ ПОЛІТЕХНІЧНИЙ ІНСТИТУТ”

“ ЗАТВЕРДЖЕНО ”



Декан факультету___ТМ____________

__проф. Єпіфанов В.В._______________

.(прізвище, ініціали)




_________________________________

(підпис)





“_____”__червня_____________ 2014 р.

РОБОЧА НАВЧАЛЬНА ПРОГРАММА

Навчальної дисципліни Математичне моделювання і аналіз систем керування транспортних засобів
                                              (найменування дисципліни)

Підготовки___________________________спеціаліста і магістра______________________________

(назва освітньо-кваліфікаційного рівня)

За спеціальністю  7(8).05010102 "Інформаційні технології проектування"_______________________

(код і назва спеціальності)

Напряму підготовки___050101 "Комп’ютерні науки"________________________________________

(код і назва напрямку підготовки)

	Відповідальний лектор
	Розглянуто на засіданні кафедри

	______________________________________________
(прізвище та ініціали)

______________________________________________

(підпис)

“______”______________________ 2014 р.
	________________________________________________ ________________________________________________
“

”





2014 р.

Протокол № 






Завідувач  ________________________________
(прізвище та ініціали)


Харків 2014

	ЛИСТ ПОГОДЖЕННЯ

	«УЗГОДЖЕНО»
	«УЗГОДЖЕНО»

	_______________________________________________

(найменування спеціальності)

_______________________________________________

_______________________________________________

(підпис завідувача кафедри)

“_____”_______________________________р.
	________________________________________________________________________________________________________________________________________________

“_____”_______________________________р.

	_____________________________________________________________________________________________________________________________________________

“_____”_______________________________р.
	________________________________________________________________________________________________________________________________________________

“_____”_______________________________р.

	_____________________________________________________________________________________________________________________________________________

“_____”_______________________________р.
	________________________________________________________________________________________________________________________________________________

“_____”_______________________________р.

	___________________________________________________________________________________________________________________________________________________“_____”_______________________________р.
	________________________________________________________________________________________________________________________________________________

“_____”_______________________________р.


ЛИСТ ПЕРЕЗАТВЕРДЖЕННЯ РОБОЧОЇ НАВЧАЛЬНОЇ ПРОГРАМИ

	Дата засідання кафедри
	
	
	
	
	

	Номер протоколу
	
	
	
	
	

	Підпис завідувача кафедрою
	
	
	
	
	

	Підпис декана факультету
	
	
	
	
	

	Дата затвердження
	
	
	
	
	


Розділ I ТЕМАТИЧНИЙ ПЛАН

I.I Розділ навчального часу за семестрами та видами навчальних занять

	Семестр
	Загальний обсяг (годин)
	З них
	За видами навчальних занять 
(годин)
	Індивідуальні 
завдання студентам
	Термін практики
	Контрольні заходи
	Звітність

	
	
	Аудиторні заняття (годин)
	Самостійні заняття студентів (годин)
	Лекції
	Лабораторні заняття
	Практичні заняття
	Семінари
	Консультації
	Самостійна робота під керівництвом викладача
	
	Курсовий проект (робота)
	ОДЗ
	РГЗ
	ІТР
	
	Модульна контрольна робота №1
	Модульна контрольна робота №2
	Контрольна робота
	Колоквіум
	
	Залік
	Екзамен

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	17
	18
	19
	20
	21
	22
	23

	10
	108
/3,0
	48
	60
	32
	
	16
	
	
	
	
	
	
	+
	
	
	+
	+
	
	
	
	+
	


1.2 План вивчання навчальної дисципліни

	Порядковий 

№ зан.
	Види навчальних 
занять 
(Л; ЛЗ; ПЗ; С)
	Кількість годин
	Номери семестру, модуля, найменування тем і питань кожного заняття.

Завдання на самостійну роботу студентам
	Потрібність в рівні сформованості знань та умінь для кожного питання
	Інформаційно-методичне 
забезпечення

	1
	2
	3
	4
	5
	6

	10 семестр

	
	
	
	Модуль 1. (24 години, 1,25 кредиту)
	
	

	1
	Л
	2
	Основні визначення і поняття математичного моделювання динамічних систем
	З1, У1
	1, 3

	2
	Л
	2
	Математичне моделювання дискретних систем. Поняття простору станів динамічних систем.
	З1, У1
	1, 3

	3
	ПЗ
	2
	Математичне моделювання збуреного руху двигуна внутрішнього згоряння.
	З2, У2
	2

	4
	Л
	2
	Математичне моделювання континуальних динамічних систем.
	З2, У2
	3

	5
	Л
	2
	Математичне моделювання дискретно-континуальних динамічних систем.
	З2, У2
	3

	6
	ПЗ
	2
	Пружна танкова гармата як об’єкт моделювання і керування.
	З2, У2
	3

	7
	Л
	2
	Лінеаризація математичних моделей динамічних систем.
	З2, У2
	1, 2

	8
	Л
	2
	Декомпозиція математичних моделей динамічних систем.
	З2, У2
	1

	9
	ПЗ
	2
	Побудова математичної моделі замкнутої системи наведення і стабілізації танкової гармати.
	З2, У2
	3

	10
	Л
	2
	Ідентифікація математичних моделей динамічних систем.
	З2, У2
	4

	11
	Л
	2
	Імітація моделювання зовнішніх збурень, що діють на системи і агрегати транспортних засобів.
	З2, У2
	4


	1
	2
	3
	4
	5
	6

	12
	ПЗ
	2
	Побудова за допомогою ПЕОМ випадкової поверхні руху транспортного засобу.
	З2, У2
	4

	
	М
	
	Модульний контроль
	
	

	
	
	
	Модуль 2. (24 години, 1,25 кредиту)
	
	

	13
	Л
	2
	Передавальні функції систем і агрегатів транспортних засобів.
	З2, У2
	1, 2

	14
	Л
	2
	Часові характеристики систем і агрегатів транспортних засобів.
	З2, У2
	1, 2

	15
	ПЗ
	2
	Побудова перехідної та імпульсної перехідної функцій замкненої системи наведення і стабілізації танкової гармати.
	З2, У2
	3

	16
	Л
	2
	Частотні характеристики систем і агрегатів транспортних засобів.
	З2, У2
	1–4

	17
	Л
	2
	Уявлення про стійкість динамічних систем.
	З2, У2
	1, 3

	18
	ПЗ
	2
	Побудова АЧХ, ФЧХ і АФЧХ замкненої системи наведення і стабілізації танкової гармати.
	З2, У2
	3

	19
	Л
	2
	Критерії стійкості лінійних динамічних систем.
	З2, У2
	1, 2

	20
	Л
	2
	Дослідження стійкості нелінійних динамічних систем за першим наближенням.
	З2, У2
	1, 3

	21
	ПЗ
	2
	Побудова області стійкості замкненої системи наведення і стабілізації танкової гармати.
	З2, У2
	1

	22
	Л
	2
	Дослідження стійкості динамічних систем за допомогою функції Ляпунова
	З2, У2
	2

	23
	Л
	2
	Уявлення про параметричний синтез динамічних систем.
	З2, У2
	2, 4

	24
	ПЗ
	2
	Дослідження стійкості нелінійної замкненої системи наведення і стабілізації танкової гармати за допомогою функції Ляпунова.
	З2, У2
	2

	
	М
	
	Модульний контроль
	
	

	
	
	
	Модуль 3. Розрахунково-графічна робота (18 години, 0,5 кредиту)
	
	


1.3 Курсовий проект (робота, ДЗ, РГР)

Побудова ліній рівного ступеня стійкості динамічної системи
(найменування)

	Номер спеціальності
	Семестр (номер)
	Види роботи
	Число навчальних тижнів на виконання
	Строки захисту 

(на якому тижні)

	8.05010102
	10
	РГР
	4 (10-13)
	15


1.4. Розподіл викладачів за потоками, навчальними групами на:

2015/2016 навчальний рік.

	Семестр
	Вчене звання, ступінь, прізвище, ініціали викладача
	Вид занять
	№№ потоків,

навчальних груп

	10
	
	Л, ПЗ
	ТМ-81А


Завідувач кафедрою                                       “_____” червня  2015 р.

2016/2017 навчальний рік.

	Семестр
	Вчене звання, ступінь, прізвище, ініціали викладача
	Вид занять
	№№ потоків,

навчальних груп

	10
	
	Л, ПЗ
	ТМ-82А


Завідувач кафедрою                                        “_____” червня  2016 р.

2017/2018 навчальний рік.

	Семестр
	Вчене звання, ступінь, прізвище, ініціали викладача
	Вид занять
	№№ потоків,

навчальних груп

	10
	
	Л, ПЗ
	ТМ-83А


Завідувач кафедрою                                       “_____” червня  2017 р.

2. Засоби для проведення поточного контролю
	Коли проводяться 

(№ занять)
	Варіанти і зміст модульних контрольних робіт (контрольних робіт)

	1
	2

	Модульний контроль №1

9 тиждень.
	Тема: Побудова математичної моделі замкнутої системи наведення і стабілізації танкової гармати та двигуна внутрішнього згоряння.

	Модульний контроль №2

16 тиждень.
	Тема: Побудова АЧХ, ФЧХ і АФЧХ та дослідження стійкості нелінійної замкненої системи наведення і стабілізації танкової гармати.


3. Інформаційно-методичне і матеріальне забезпечення

	№

п/п
	Назва підручників, навчальних посібників, методичних вказівок, каталог інформаційного і матеріального забезпечення
	Де застосовується

	1
	2
	3

	1.
2.

3.

4.
	Александров Є.Є. Автоматичне керування рухомими об’єктами і технологічними процесами. Т.1. Теорія автоматичного керування. / Є.Є. Александров, Е.П. Козлов, Б.І. Кузнєцов. // –Харків: НТУ «ХПІ», 2002. –422 с.
Александров Є.Є. Основи автомобільної автоматики. – Харків: ХНАДУ, 2011. –212 с.
Аблесімов О.К. Автоматичне керування рухомими об’єктами і технологічними процесами. Т.3. Автоматичне керування озброєнням танків. / О.К. Аблесімов, Є.Є. Александров, І.Є. Александрова // –Харків: НТУ «ХПІ», 2008. –390 с.
Александров Є.Є. Автоматичне проектування танкових автоматичних систем / Є.Є. Александров, М.О. Кечєв, О.Я. Ніконов. –Харків: НТУ «ХПІ», 2003.
	В лекціях і практичних заняттях
В лекціях і практичних заняттях

В лекціях, практичних заняттях і при виконанні розрахунково-графічної роботи

В лекціях, практичних заняттях і при виконанні розрахунково-графічної роботи


4. Лист внесення змін до робочої навчальної програми

	Порядковий № занять
	Зміст змін, які вносяться

	1
	2

	
	



















































































