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С И С Т Е М И

Осв і тня траєктор ія

Кафедра комп’ютерного моделювання процесів та систем



Інтелект & Робототехніка
Два напрямки освітньої траєкторії

Інтелектуальні системи - це комплексні програмні
рішення, що використовують штучний інтелект і
алгоритми машинного навчання для аналізу даних,
прийняття рішень та виконання завдань, що зазвичай
потребують людського інтелекту.

Робототехнічні системи - це фізичні системи, які
об'єднують в собі роботів (механічних пристроїв або
програмованих роботів) з комп'ютерними
алгоритмами для виконання різноманітних завдань у
фізичному середовищі, таких як збирання інформації,
переміщення предметів або взаємодія з оточуючими
об'єктами.
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Основні елементи освітньої
траєкторії
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КМПС «Інтелектуальні та робототехнічні 
системи»

Фокус
освітньої траєкторії

more info

СТВОРЕННЯ

нових систем, що використовують

штучний інтелект

РОЗРОБКА

програмного забезпечення для систем 

комп'ютерного розпізнавання та відтворення

мовних і зорових образів

КОНСТРУЮВАННЯ

сучасних робототехнічних комплексів та 

безпілотних літальних апаратів



Математичні
основи теорії
управління

Сучасні Web-
технології

Мультипарадигмальні
мови програмування

Освітні компоненти
2 

ку
рс

Програмування та
підтримка Web-
застосунків

Механіка роботів Machine learning Теорія
управління3 

ку
рс

Deep learning Програмно-
апаратні технології
створення РТС

Інтелектуальні
системи
управління

4 
ку

рс

Програмування
роботів
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Сучасні
Web-технології

✓HTML, CSS

✓ JavaScript

✓ jQuery, React

✓Bootstrap, Vue.js

Програмування та 
підтримка Web-

застосунків

✓ Laravel 

✓PHP

Мультипарадигмальні
мови програмування

✓ Python

✓ Matplotlib, NumPy, Pandas 

та SciPy

✓ Django

Програмування 
роботів

✓ C

✓ Arduino

✓ Raspberry Pi
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Machine learning

✓Python

✓Scikit-learn

✓Keras

Deep learning

✓ TensorFlow

✓Python

Інтелектуальні системи 
управління

✓ Python

✓ OpenCV

✓ Scikit-image

Проєктні роботи

✓ Комунікаційні навички та

колаборація

✓ Система контролю версій

GIT

✓ Методології Agile, Scrum

✓PyTorch
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Математичні основи 
теорії управління

✓Керовані системи

✓Оптимальне керування

✓Адаптивне керування

Механіка роботів

✓ Кінематичний аналіз

✓KiDyM

Теорія управління

✓ Artificial Intelligence

✓ Image Recognition

✓ Motion Planning

✓ Force Control

Програмно-апаратні 
технології створення 

РТС
✓ Вбудовані системи

✓ Датчики та актуатори

✓ Python, MATLAB

✓ Динамічний аналіз



Знання та компетенції, 
які отримує випускник

• Ґрунтовна математична

підготовка та знання в

області програмування,

алгоритмів та структур даних

• Знання у сфері штучного

інтелекту, засобів machine

learning, deep learning,

створенні систем штучного

інтелекту

• Методи створення

інтелектуального програмного

забезпечення та програмування

систем управління роботами

• Керування робототехнічними

комплексами, в тому числі

БПЛА
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Академічні 
викладачі

Плаксій Ю.А.
Професор, к.т.н.

Андрєєв Ю.М.

Бреславський Д.В.
Професор, д.т.н.

Мєтєльов В.О.
Доцент, к.т.н

Татарінова О.А.
Доцент, к.т.н

Професор, д.т.н.
Успенський В.Б.

Професор, д.т.н

Сенько А.В.
Асистент, PhD
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Марусенко О.М.
Асистент

Некрасова М.В.
Доцент, к.т.н



Викладачі-практики, 
які паралельно 

набувають досвід 
в IT компаніях
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Хорошун А.С.
Senior 
PHP Developer 
в MobiDev

Грошевий М.О.

Java Developer
в Akvelon

Овсяніков В.В.

Senior 
Big Data Engineer 
в EPAM Systems

Багмут І.О.
Senior 
ML Developer 
в NIX Solutions
Доцент, к.т.н.

Кортунов В.І.
Розробник
БПЛА
Професор, д.т.н.



Студентська робота:

НЕЙРОННО-МЕРЕЖЕВА 

МОДЕЛЬ ДЛЯ 
ДЕТЕКТУВАННЯ ОБ’ЄКТІВ
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Студентський проект: Розробка БПЛА та навігаційної системи 
до нього
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Студентські
роботи

https://youtu.be/DrOO5qTbj9I

https://youtu.be/DrOO5qTbj9I
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Наша гордість



Company Company Company 

Company Company

Працевлаштування випускників
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НАШІ
КОНТАКТИ
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м. Харків, 
вул. Кирпичова 2, НТУ «ХПІ»

кафедра «Комп’ютерне
моделювання процесів та систем»

Математичний корпус, 1 поверх
+38(057)-707-64-54
e-mail: CMPS@khpi.edu.ua

web.kpi.kharkov.ua/cmps

fb.com/official.cmps

instagram.com/official_cmps

t.me/official_cmps

mailto:CMPS@khpi.edu.ua
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