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ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 1 
 

1. Історія автоматизації виробництва 

2. Промисловий робот і маніпулятор. Основні класи роботів. 
3. Класифікація промислових роботів. 
4. Особливості застосування роботів. Гнучкі виробничі системи. 

 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 2 
 

1. Кінематика багатоланкових маніпуляторів. Робоча зона маніпуляторів. Завдання кінематичного 
дослідження. 
2. Конструкції маніпуляторів промислових роботів.  
3. Вивчення кінематичних характеристик передатних механізмів промислових роботів. 
4. Захватні пристрої. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 3 
 

1. Приводи промислових роботів. 
2. Аналітичне визначення положень, швидкостей і прискорень ланок маніпулятора. 
3. Визначення положень і швидкостей ланок маніпулятора методом планів 

4. Визначення прискорень ланок маніпулятора методом планів. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 4 
 

1. Загальна структура системи управління промислових роботів. 
2. Системи циклового, позиційного і контурного управління. Основні функції програмного забез-

печення. 
3. Адаптація і рівні адаптації. Програмне забезпечення систем управління адаптивних роботів. Си-

стеми інтелектуального управління роботами. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 5 
 

1. Інформаційно-сенсорні системи. Системи технічного зору і локаційні системи. Вивчення роботи 
роботизованого складального стенду з технічним зором. 
2. Тактильні і силомоментні системи відчуття. 
3. Загальна функціональна схема системи управління роботизованного комплексу механічної об-

робки. 
4. Діагностування стану технологічного устаткування і роботів у складі роботизованого 
технологічного комплексу. Контроль стану різального інструменту. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 6 
 

1. Контрольно-вимірювальні системи для обробки деталі. 
2. Систем командного і копіюючого управління маніпуляторами. Напівавтоматичні системи 
управління маніпуляторами. Руків'я, що управляє. 
3. Дистанційних систем управління роботами. 
4. Застосування промислових роботів на основних технологічних операціях. Складальні робототе-

хнічні комплекси. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 7 
 

1. Зварювальні робототехнічні комплекси. 
2. Робототехнічні комплекси для нанесення покриттів. 
3. Застосування промислових роботів на допоміжних технологічних операціях. Роботизовані тех-

нологічні комплекси механообробки. 



ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 8 
 

1. Роботизовані технологічні комплекси штампування. 
2 Роботизовані технологічні комплекси спеціального призначення. 
3. Автоматизовані технології проектування і підготовки виробництва : T - FLEX ЧПУ, T - 
FLEX.CAD, T - FLEX/ТЕХНО ПРО, QForm 

 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 9 
 

1. Історія автоматизації виробництва 

2. Промисловий робот і маніпулятор. Основні класи роботів. 
3. Вивчення кінематичних характеристик передатних механізмів промислових роботів. 
4. Захватні пристрої. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 10 
 

1. Кінематика багатоланкових маніпуляторів. Робоча зона маніпуляторів. Завдання кінематичного 
дослідження. 
2. Конструкції маніпуляторів промислових роботів.  
3. Класифікація промислових роботів. 
4. Особливості застосування роботів. Гнучкі виробничі системи. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 11 
 

1. Загальна структура системи управління промислових роботів. 
2. Аналітичне визначення положень, швидкостей і прискорень ланок маніпулятора. 
3. Визначення положень і швидкостей ланок маніпулятора методом планів 

4. Визначення прискорень ланок маніпулятора методом планів. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 12 
 

1. Приводи промислових роботів. 
2. Системи циклового, позиційного і контурного управління. Основні функції програмного забез-

печення. 
3. Адаптація і рівні адаптації. Програмне забезпечення систем управління адаптивних роботів. Си-

стеми інтелектуального управління роботами. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 13 
 

1. Контрольно-вимірювальні системи для обробки деталі. 
2. Систем командного і копіюючого управління маніпуляторами. Напівавтоматичні системи 
управління маніпуляторами. Руків'я, що управляє. 
3. Загальна функціональна схема системи управління роботизованного комплексу механічної об-

робки. 
4. Діагностування стану технологічного устаткування і роботів у складі роботизованого 
технологічного комплексу. Контроль стану різального інструменту. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 14 
 

1. Інформаційно-сенсорні системи. Системи технічного зору і локаційні системи. Вивчення роботи 
роботизованого складального стенду з технічним зором. 
2. Тактильні і силомоментні системи відчуття. 
3. Дистанційних систем управління роботами. 
4. Застосування промислових роботів на основних технологічних операціях. Складальні робототе-

хнічні комплекси. 



ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 15 
 

1. Автоматизовані технології проектування і підготовки виробництва : T - FLEX ЧПУ, T - 
FLEX.CAD, T - FLEX/ТЕХНО ПРО, QForm 

2. Зварювальні робототехнічні комплекси. 
3. Робототехнічні комплекси для нанесення покриттів. 
 

ЗАЛІКОВИЙ БІЛЕТ № 16 
 

1. Роботизовані технологічні комплекси штампування. 
2 Роботизовані технологічні комплекси спеціального призначення. 
3. Застосування промислових роботів на допоміжних технологічних операціях. Роботизовані тех-

нологічні комплекси механообробки. 


