
ІДЗ, відповідне до запланованих практичних занять: 
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План практичних занять 06-17.04.2020 

 

Практика 1. Ортогональні оператори 

 

 

 



 

Пример 3. Учебник, стр. 203, приклад 6.4 

 

Практика 2. Самоспряжені оператори 

 

 

 

Ознайомитись зі схемою побудови ортонормованого базису (див. лекцію). 

 

Підручник, стор. 200-203, приклад 6.2, 6.3: 

Знайти ОНБ з власних векторів лінійного оператора, заданого матрицею fA  в деякому ОНБ 

321 f,f,f , якщо 
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Скласти матрицю переходу до нового базису і матрицю оператора eA  в цьому базисі. 

Розв’язання. Знайдемо ВЗ і ВВ оператора A
~

. З цією метою складемо характеристичне рівняння: 
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        07454756    

   042842071130 2    

08481130777210 322    

    0162830771823    

01629918 23    

31  ; 61  ; 91    – це ВЗ оператора. Вони різні, тому A
~

 – оператор простої 

структури. 

Знайдемо ВВ з системи рівнянь   0 XEA  . 

31   
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 1;2;21 e  – перший власний вектор. 

62   
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 2;2;12 e  – другий власний вектор. 

93   
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Таким чином, власні вектори: 

 1;2;21 e  

 2;2;12 e  

 2;1;23 e  

Ці вектори ортогональні, але не одиничні. Пронормуємо їх: 

31 e ; 32 e ; 33 e  

Таким чиним, базис 
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є ортонормованим базисом. Матриця переходу до базису з власних векторів має вигляд: 
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Матриця оператора в базисі з власних векторів: 
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Перевірка: CACA T

e   

 


