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Kpeautu ECTS

6

Onuc

HNucrumunina «Teopis 3D MomentoBaHHS» 03HAHOMITIOE
CTYJICHTIB 3 METOJIaMH BiJloOpakeHb Ha IUIOIIMHI
MPOCTOPOBUX 00’€KTIB, (OpMye BMIHHS 1 HABUYKHU
PO3B’sI3aHHS 1HXKEHEPHO-TEOMETPUYHUX 3az1ay,
BUKOHAHHS KPECJCHb PI3HOTO MPU3HAYEHHS 3acobamu
KOMIT'FOTEpPHUX  TEXHOJIOTiH, PO3BUBAE IPOCTOPOBE
ySBJIEHHS,  HEOOXIJHE TpH  CTBOPEHHI  HOBHUX
KOHCTPYKITIH.

Mera  BHUBYEHHS  JUCIHUIUIIHKM  —  IPYHTOBHE
03HAHOMJICHHS CTYACHTIB 3 TECOPETUYHUMHU OCHOBAMHU Ta
MaTeMaTHYHUMU METOaMH KOMIT FOTEPHOTO
MOJEJIIOBaHHS TpUBUMIPHUX 3D 00’€KTiB.

Pe3ynbraTy HaBUAHHS MOJIATAIOTH Y HACTYITHOMY:

3HaTH  3acaau  (PyHIaMEHTaJbHUX  MAaTeMAaTHYHUX
METOJIIB MOJICJTIOBAHHS, ONTHUMI3allii Ta aHalli3y; OCHOBHU
noOyZ0BH Cy4acHUX TpadiyHUX CUCTEM; OCHOBHU TeOpii
MepEeTBOPEHb; YMOBHOCTI 300pa)K€Hb Ta IMO3HA4YEHb Ha
KPECJACHHAX; METOAW Ta aJTOPUTMH KOMIT IOTePHOI
rpadiku y mporeci po3poOku rpadiuHUX 3aCTOCYBaHb;
OCHOBHI TIOHATTSI Ta METOJIW MPOCKTYBaHHS CKIIQTHUX
00’€KTiB; 3acCO0M Ta aITOPUTMHU CTBOPEHHS aJalTUBHUX
napamMeTpUYHUX MOJEJIe JeTaneid Ta BY3JIB Ha
npukiaai CAD/CAM cucremu Creo Parametric; BMiTH:
CTaBUTH Ta PO3B'A3yBaTH 3aJadi, 3aCTOCOBYIOUH
NepeoBl 1HXEHEPHI METOIU PO3PaXyHKIB; YSBISTH
dbopMy 1 po3TamryBaHHS TE€OMETPUYHHUX QITyp Y
IIPOCTOPI 3a iX MPOCKIIHHUM 300paKeHHSIM; BUKOHYBATH
KapKacHe, TBEPAOTLIbHE Ta MOBEPXHEBE MOJICITIOBAHHS
00’€KTIB; CTBOPIOBATH MapaMEeTPUYH1 MOJIENI JeTayel Ta
By3J1iB Yy CAD/CAM cucremi Creo Parametric.

Meroau HaBYaHHS: JIEKI[li, JIaDOpaTOpHI 3aHATTH,
MPaKTUYHI 3aHATTSA, CaMOCTiHHAa po0OTa, 1HIUBIAyaJIbHE
3aBIaHHS (kypcoBuit IPOECKT), KOHCYJIbTAIII1,
TECTyBaHHs, EK3aMEH.

Tun quCUMILTIHT

000B’sI3KOBa

[TincymkoBuii
KOHTPOJIb

Ex3amen y 1 cemecTpi MaricTepcbKoro Kypcy HaBYaHHS




