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Список питань з дисципліни «Теорія 3D моделювання» 

 

1. Елементи матричної алгебри: види матриць, операції над матрицями. 

2. Вектори, операції над векторами, орти. 

3. Специфічний апарат геометричного моделювання. Однорідні координати. 

4. Векторні рівняння. Нормалізація параметрів векторного рівняння. 

5. Представлення векторів у формі матриць, загальний вигляд матриці 

операцій над векторами. 

6. Топологія та топологічні об’єкти. 

7. Співвідношення між топологічними та геометричними поняттями. Цикли 

та ребра. 

8. Ейлерові характеристики поверхонь та оболонок. 

9. Теорема Пуанкаре. Зв’язність оболонок. 

10. Орієнтуємість оболонок. Неорієнтуємі оболонки. 

11. Формула Ейлера-Пуанкаре для замкнутих орієнтуємих оболонок. 

12. Коректні та некоректні оболонки для цілей 3D моделювання. 

13. Типи систем геометричного моделювання. 

14. Каркасне моделювання: особливості та застосування. 

15. Твердотільне моделювання: особливості та застосування. 

16. Примітиви, булєві операції над примітивами. 

17. Види твердотільного моделювання: замітання, скінінг. 

18. Моделювання границь при твердотільному моделюванні. 

19. Поверхневе моделювання: замкнені та незамкнені оболонки; види та 

прийоми моделювання. 

20. Типи поверхонь при поверхневому моделюванні. 

21. Гібридне та небагатообразне моделювання. 

22. Однорідні координати. Операції над системами координат у матричній 

формі: трансляція, поворот, масштабування, відображення. 

23. Геометрія кривих та поверхонь. Параметрична форма рівнянь. 

Нормалізовані параметри. 

24. Геометрія поверхонь. Дотична площина та нормальний перетин. 



25. Геометрія поверхонь. Теорема Меньє. Головні напрями (перетини) 

поверхні. 

26. Геометрія поверхонь. Співвідношення між головними радіусами 

кривизни, точки перегину. 

27. Типи рівнянь кривих на площині. 

28. Плоскі аналітичні лінії. Лінії у просторі. 

29. Еквідистантні криві. Способи побудови плоских кривих. 

30. Способи побудови просторових кривих. 

31. Типи рівнянь поверхонь. 

32. Білінійна поверхня. Клапоть Куна. 

33. Способи побудови поверхонь. 

34. Інтерполяція кривих та поверхонь як випадок апроксимації. 

35. Апроксимація кривих. Сплайн-побудови. Сплайни Лагранжа та Ньютона. 

36. Апроксимація кривих. Криві Ерміта. Криві Без’є. 

37. Апроксимація кривих. B-сплайн. Криві NURBS. 

38. Апроксимація поверхонь. 

39. Варіаційні зв’язки та параметричне моделювання. Сфера використання. 

Накладання варіаційних зв’язків. 

40. Варіаційні зв’язки та параметричне моделювання Фіксуючі зв’язки. 

Зв’язки точок та кривих. Алгебраїчні зв’язки. 

 


