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1. Підготовка виробу до вимірювань на установці об'ємного сканування 

Іmetrіc Іѕсаn. 
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1. Особливості завдання положення головки оптико-цифрової установки. 
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1. Основні вимоги до системи виміряних точок. 
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1. Програмне забезпечення верстата MDX-20. 

 

2. Можливості та особливості використання програмних пакетів PowerShape 

(Autodesk), Маgісѕ RP (Materіalіse), Geomagіc Wrap (Geomagіc Inc.). 
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1. Послідовність отримання тріангуляційних моделей на основі даних 

вимірювання та їх редагування для виправлення дефектів сканування. 

 

2. Порівняльний аналіз можливостей програмних пакетів для обробки 

результатів об'ємного сканування. 
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1. Функціональні можливості системи PowerShape для створення 3D моделі. 

2. Функціональні можливості системи Мадісѕ RP. 
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1. Особливості використання та функціональні можливості системи 
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2. Області використання реверсного інжинірингу. 
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1. Верифікація отриманих моделей. 
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КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА 

№ 16 

з дисципліни «Реверсна інженерія» 

 

 

 

1. Порівняльний аналіз можливостей отримання і редагування 

твердотільних CAD-моделей. 

2. Методика створення CAD моделі на основі тріангуляційної моделі 

промислового виробу. 
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КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА 

№ 17 

з дисципліни «Реверсна інженерія» 

 

 

 

1. Види похибки виникають при створенні моделей шляхом реверсного 

інжинірингу. 

2. Статистична оцінка похибки тріангуляції системи виміряних точок. 

Аналіз складових похибки тріангуляції для різних методів реверсного 

інжинірингу. 
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